HE PRAMIS | ROHREMDENMBEARBEITUMNG

=»> Hohrencdenumformen
mit Werkzeuglift

Mit | 6 Werkzeugstationen ist die Rohrenden-
bearbeitungsmaschine Multiformer RU8-12-18
von Rosenberger vielseitig einsetzbar.

Wigle Robramchlussoile fr Schisuchprofile
oder D-Ringsitze worden hevte dblbeher
wose als Drehoell gefertigt wnd am End-
produke snpeschweillt oder angelbreee. Ein
rmatarialntens e Yarfaheon, au dem das di-
redte Umtarmen der Rohrenden in die An-
schhdlgeometrien dme  wirtschafdiche Ald-
parnatiee it Doe patiende Fohrendomoim-
formmaschine dapu ar die Rosenberger
&G et der Muluforoser RUB-12-18 wn
Programmm. Die  Maschire  armdglicks po-
wohl amisle wie radisle Lformungen mic
inspasamy 18 Werkzougan, dis b direlaon
Fuigrifl stvhen. Angpeardnet sind die Lindonm-
Fhythengn paaregiss rebenesnander i ganam
vertilaben Wiercreugschiiteen, sodass sich mit
mmer Warkmeughesrickung vielfikige Roh-
Ex k&mnan mehrere ronsrende YWerkeoug-
stacionen wie Profibealzen, Planen, Fasen,
Gewandetormen  adpebaut  werden.  Bie
Limformwerkzouges  honnen  ebenfalln  von
Hosenberper berogen worded

Fiir verschipdens Aulgabenitellungen und
Tellsgeamerrien kamnen die Spannbacken
in |hrer Wirkriclstung vectikal oder hor-
zesnenl anpebrache warden, Flir das Ll
menn vorgeformier Enden oder bei Mehe-
fachkentren konnen Yorsanzbacks nebrich-
tungen eifetetit werdefi.

In der Modelbvariamm DT {DoutdeTool) B
audein die glecheeitige Bearbeftung  won
ol Taiben mdglich,

Wercachopiuwng
duroch prézime Teckhnik

Servoelelirische Sacriebe an allen Achsen
des Mubtformers srmaglchon definiarte
und Ffred programmierboes B-Huil.matwr-
e der Limformmwerkcreage bldisihe ma-
teriafangepasiter Anlshrrempen. Tur Pro-
pramarderung  wird  sine  CRC-Soeusrung
sl 5PS-gingeseize. Die Positioniergenauig-
wed pibe Rowenberper mic O30 mm an. Dée
Umbormvorgange  wnd  -geschwing keiuen
drmeen o material- wnd baureilhperfch
progranmiert werden, Die MMaverialeipsn-
schafeen werden bal der Multiformer RLIB-
12-18 in die Programmisrung einberosen,

Aot i o oo et s el ey
ARAE- 4 2-18 o e e AirenBoess e
ik # Aosciee fre

Mie ghar Mazchime hssen sich niche mar gin-
fxche Bicdel, Sieken, Redusiarungen oder
Aufweiungen  sondern  auch  Komplaxs
Rahrendiarrsen herstelben, Verkeeug- und
Programmreechsel seion in weniger ak 5
HMimmen o erledigen, gibe der Hermeller
an und wirden volawomatach eingomes-
sen. Die servoblakorischen Aaymchronan-
traerbe llohern ene awsaks Adbeltshralt von
bis 1u |0 ki und sind parfuuch- und war
TURGsam sowie enerpesparend,

Zur Sarrwahl stebe die Maschine si aflein.
svshende, kandbedisrme Yarianue, als Pasyer
rschiee wnid  ah  vollmaomatscher  Lbm.
formauomar. Ubeer die Roboteranb ndung
bawrwn die Maschine wn eme aummativderts
Fertgung singebunden warden, In allan Fi-
ken benotgt sk wegen hrer bomipaliben
Bawpssoiwo mit wonkrechtam Vier povgichss-
g Aur gine felatee gerege Seellllache
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